SWIADECTWO BADAN

. TE S T NR 356/14/0M/10/2007

ZGODNOSCI WYROBU
Z WYMAGANIAMI BEZPIECZENSTWA

Na podstawie wynikéw z przeprowadzonych badar: stwierdza sie, ze
kotka obrotowe K-40, gumowane i nie gumowane, @ 40 z tulejka
produkowane przez /are produced through/

8q zgodne z /are consistent with/

PN-EN 12528:2002 Kélka i zespoly jezdne - Zespoly jezdne do mebli -
Wymagania

normaq identyczng z /the document identical with/

EN 12528:1998 Castors and wheels - Castors for furniture - Requirements

przez co, jako element konstrukcyjny mebli, spebniajq wymagania krytyczne bezpieczenstwa
uzytkowania w zakresie wytrzymalosci ustanowione przez Polskie Normy — zgodnie z Ustawq z dnia
12 grudnia 2003 r. 0 ogélnym bezpieczeristwie produktow.

Badania przeprowadzono w oparciu o metodyke

PN-EN 12527:2002 K6lka i zespoly jezdne - Metody badar i aparatura badawcza
nornzy identycznej z
EN 12527:1998 Castors and wheels - Test methods and apparatus

Swiadectwo zawiera sprawozdanie z badar /2 numerowane strony/, stanowiqce integralng czesc
niniejszego dokumentu.

Bademia wykonano w dniach 2.10.2007 - 15.10.2007

Inzynierski Osrodek Ksztaltowania
Jakosci Wyrobéw ,ATEST” sp. z 0.0.
ul. Boguslawskiego 16, 60-214 Poznai
tel. 0- 61 - 8 652 689
Laboratorium w Lesznie
ul. Dekana 6 D

Kierujacy badaniami

Poznan, dnia 15.10.2007




Sprawozdanie z badan do $§wiadectwa nr 356/14/0M/10/2007

Typ badanego kétka: K- 40 - kotko obrotowe, gumowane, @ 40 mm

Koiko typu W z bieznikiem miekkim

Trzeci poziom wymagan - no$no$¢ L1 300 N

strona nr 1

Préba wg PN-EN 12528:2002
Kétka i zespoly jezdne
Zespoly jezdne do mebli
Wymagania

Opis badania wg
PN-EN 12527:2002
Kotka i zespoty jezdne
Metody badan i aparatura badawcza

Wynik
badania

5.2 | Préba udarowa

4.12 | Spodnia cze$¢ bieznika / 2 kotek /
zostata w ciagu 10 min, 10-krotnie
uderzona obcigznikiem o masie Ls
rownej 5,0 kg spadajacym z
wysokosci hz2 200 mm.

pozylywny

5.5 | Badanie dynamiczne

4.13 | Obcigzone sitg L7 rtéwna 375 N
kotka w 1000 cyklach /r/ pokonaly
droge 2000 m — po 1 metr do przodu
i z powrotem — najezdzajac na
kazdym metrze na dwie przeszkody o
wysokosci hi 2 mm. Ruch kétka
przebiegat z predkoscia z:6,5 cykli
na min. z czasem ruchu z:3 min. z
przerwami z>2 min.

pozytywny

5.6 | Badanie oporu toczenia

4.15 | Wyposazona w 3 kolka tréjramienna
rama obcigzona sita Ls 900 N
przesuwana byta z predkoscig v3 50
mm/s. Do przesunigcia uzyto silty
115 N, nie przekraczajacej 15% Ls.

pozytywny

5.7 | Badanie oporu skrecania

4.16 | Obcigzone sitg Lo 300 N kotka z
zespolem jezdnym ustawionym pod
katem 90° do kierunku ruchu zostalo
pociagniete z predkoscia v3 50 mm/s,
co spowodowato obrét zespotu
jezdnego. Sita 55 N, niezbedna do
wykonania tej proby nie
przekroczyta wartosci 20 % Ls.

pozylywny

5.8 | Badanie statyczne

4.9 | Kétko obciazono sita Le 600 N przez
czas /y2/ 24 h. Nastepnie po uplywie
czasu /y3/ - 24 h — zmierzono
deformacje kotka, nie przekraczajaca
3 % jego Srednicy.

pozylywny
0,5 mm

5.9 | Badanie osadzenia czopa

4.17 | Po przytozeniu przez 2 min sity L1o
30 N nie stwierdzono wyrwania

czopa z zespolu jezdnego.

pozytywny
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Sprawozdanie z badan do $wiadectwa nr 356/14/0M/10/2007

Typ badanego kotka: K- 40 - kotko obrotowe, nie gumowane, @ 40 mm

Kotko typu H z bieznikiem twardym

Trzeci poziom wymagan - nos$nos¢ L1 300 N

strona nr 2

Préba wg PN-EN 12528:2002
Koétka i zespoly jezdne
Zespoly jezdne do mebli
Wymagania

Opis badania wg
PN-EN 12527:2002
Kolka i zespoly jezdne

Metody badan 1 aparatura badawcza

Wynik
badama

5.2 | Proba udarowa

4.12

Spodnia cze$é bieznika / 2 kélek /
zostala w ciagu 10 min. 10-krotnie
uderzona obcigznikiem o masie Ls
réwnej 5,0 kg spadajacym z
wysokosci h2 200 mm.

pozytywny

5.5 | Badanie dynamiczne

4.13

Obciazone sitag L7 rowna 375 N
kétka w 500 cyklach /r/ pokonaty
droge 1000 m — po 1 metr do przodu
i z powrotem — najezdzajac na
kazdym metrze na dwie przeszkody o
wysokoséci hi 2 mm. Ruch kotka
przebiegal z predkoscia z: 6,5 cykli
pa min. z czasem ruchu z:3 min. z
przerwami z:2 min.

pozytywny

5.6 | Badanie oporu toczenia

4.15

Wyposazona w 3 kotka trojramienna
rama obciazona sitg Ls 900 N
przesuwana byta z predkoscia vs 50
mm/s. Do przesunigcia uzyto sity
110 N, nie przekraczajacej 15% Ls.

pozytywny

5.7 | Badanie oporu skrecania

4.16

Obciazone sitg Lo 300 N kolka z
zespotem jezdnym ustawionym pod
katem 90° do kierunku ruchu zostato
pociagnigte z predkoscig v3 50 mm/s,
co spowodowato obrét zespotu
jezdnego. Sita 50 N, niezbedna do
wykonania tej proby nie
przekroczyla wartosci 20 % Lo.

pozytywny

5.8 | Badanie statyczne

4.9

Koétko obcigzono sita Le 600 N przez
czas /y2/ 24 h. Nast¢pnie po uplywie
czasu /y3/ - 24 h —~ zmierzono
deformacje koétka, nie przekraczajaca
3 % jego $rednicy.

pozytywny
0,4 mm

5.9 |Badanie osadzenia czopa

4.17

Po przytozeniu przez 2 min sity Lio
30 N nie stwierdzono wyrwania
czopa z zespolu jezdnego.
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